	
	

	[image: image1.png]HEREA

neBD |





	Государственный Научный Центр РФ

Институт Физики Высоких Энергий

Отделение ускорителя У-70

	

	Диагностические средства

Системы Управления комплекса У-70

(описание для пользователей)
стр.3



	Рекомендации 

при работе с Системой Управления

стр.11



	Помощь 

специалистов Системы Управления

стр.14



	Консультации 

специалистов Системы Управления

стр.14



	

	ОПИСАНИЕ СОСТАВИЛ
	12 Марта 1999 г.

	Старший научный сотрудник
	/Клименков Е.В./

	

	СОГЛАСОВАНО

	Начальник Отдела автоматизации комплекса У-70
	/Комаров В.В./

	Начальник Лаборатории программных средств
	/Воеводин В.П./

	Старший научный сотрудник
	/Балакин С.И./

	Научный сотрудник
	/Елин А.П./

	11 Декабря 2003 г.




Диагностические средства 

Системы Управления комплекса У-70

(описание для пользователей)

Данное описание дает представление об имеющихся в настоящее время средствах диагностики в Системе Управления комплекса У-70. Используемый в описании термин “технологическая подсистема” включает в себя компоненты Системы Управления и ее интерфейс с технологическим оборудованием (рис.1).


Программно-аппаратное состояние технологических подсистем комплекса У-70 отслеживается на Рабочих Станциях специальными программами, называемыми Локальными Супервизорами, или Супервизорами технологических подсистем.

Анализ работы Локальных Супервизоров каждой установки (LU-30, U-1.5 и т.д.) производит Главный Супервизор - Супервизор установки (рис.2).



Система Управления обеспечивает контроль всех Супервизоров. Для этого меню Диалоговой Программы Системы Управления имеет для каждой установки подменю “All System State” (“Состояние всех систем”), составленное из нескольких пунктов (рис.3):

· “View State” (“Просмотр состояния”);

· “Control without dialogue” (“Управление без диалога”);

· “Run, Stop Supervisors” (“Запуск, останов Супервизоров”);

· “Short View State” (“Краткий просмотр состояния”);

· “Unit Supervisor ” (“Супервизор установки”).

Просмотр состояния

Пункт “View State” (“Просмотр состояния”), позволяет просматривать состояние всех технологических подсистем, оформленное в виде таблицы, примерный фрагмент которой приведен в Табл. 1.

Строки таблицы содержат параметры, число элементов которых соответствует числу имеющихся технологических подсистем.

Таблица 1

	Номер строки
	Название параметра
	Локальные Супервизоры

(пример)

	
	
	Столбец 1
	Столбец 2
	Столбец 3
	Столбец 4

	1
	System name
	Intensity
	Orbit
	Timing
	Magnet Field

	2
	System subname
	
	
	
	Correction

	3
	System type
	Diagnostics
	Diagnostics
	Control
	Control

	4
	WS state
	Run
	Run
	Run
	Run

	5
	WS error type
	No Error
	No Error
	No Error
	No Error

	6
	WS error code
	0000
	0000
	0000
	0000

	7
	EC state
	Run
	Run
	Run
	Run

	8
	EC error type
	No Error
	No Error
	No Error
	No Error

	9
	EC error code
	0000
	0000
	0000
	0000

	10
	Regime number
	1
	1
	1
	1

	11
	VME name
	dsoku2
	dsoku2
	dsoku2
	dsoku2

	12
	BC number
	1
	1
	1
	1

	13
	RT number
	8
	8
	2
	3

	14
	Equip. type
	SUMMA
	SUMMA
	SUMMA
	SUMMA

	15
	Equip. place
	0
	0
	0
	0

	16
	Equip. number
	0
	0
	0
	0

	17
	Equip.operation
	0
	0
	0
	0

	18
	Equip. address
	0000
	0000
	0000
	0000

	19
	Task comment
	Off
	Off
	Off
	Off


Параметры могут принимать следующие значения (нештатные значения выделены подчеркиванием):

1) System name содержит название или первую часть названия технологической подсистемы.

2) System subname cодержит вторую часть названия, если она есть, технологической подсистемы.

3) System type показывает тип технологической подсистемы:

 Diagnostics - подсистема диагностики;

 Control - управляющая подсистема.

4) WS state отображает состояние Локального Супервизора:

 Run - Локальный Супервизор работает, состояние нормальное;

 Stop - Локальный Супервизор не работает;

 Waiting - долго не изменяется состояние “счетчика жизни” Локального Супервизора (задержка ответа из сети, в этом случае Главный Супервизор производит проверку работоспособности Локального Супервизора);

 Crash - неправильная работа Локального Супервизора, необходимо его перезагрузить;

 Unknown - неизвестное состояние Локального Супервизора, может быть только в том случае, если Главный Супервизор не работает.

5) WS error type  - тип ошибки, зарегистрированной Локальным Супервизором (см. Приложение 1):

6) WS error code - код ошибки, зарегистрированной Локальным Супервизором (см. Приложение 1):

7) EC state отображает состояние программы в Контроллере Оборудования:

 Run - программа работает, состояние нормальное;

 Stop - программа полностью или частично не работает;

 Model - Локальный Супервизор работает в режиме моделирования Контроллера Оборудования;

 Waiting - долго не изменяется состояние “счетчика жизни” программы в Контроллере Оборудования (либо задержка ответа из сети или MIL-1553, либо подозрение на то, что База Данных в Контроллере неработоспособна или на то, что программа в Контроллере не работает);

 Off – отключен Контроллер Оборудования или каркас СУММА;

 Unknown - Локальный Супервизор не работает или не “видит” состояния программы в Контроллере Оборудования из-за ошибки Базы Данных на Рабочей Станции, VME или в сети.

8) EC error type - тип ошибки, возникшей в Контроллере Оборудования (см. Приложение 2).

9) EC error code - код ошибки, возникшей в Контроллере Оборудования (см. Приложение 2).

10) Regime number - номер текущего режима работы ускорительного комплекса, который определил Контроллер Оборудования.

11) VME name – сетевое имя VME (Versa Module Europe)

12) BC number - номер BC (Bus Controller), к которому подсоединен Контроллер Оборудования.

13) RT number - номер RT (Remote Terminal), который имеет Контроллер Оборудования.

14) Equip. type – тип аппаратуры, с которой работает Контроллер Оборудования:

 SUMMA – СУММА;

 MBUS – MultyBus;

 MICRO – Микроконтроллер;

 Unknown – неизвестно (если Локальный Супервизор не работает).

15) Equip. place – значение зависит от типа аппаратуры.

 для типа аппаратуры SUMMA это означает номер каркаса аппаратуры, в котором возникла ошибка;

 для типа аппаратуры MBUS значения нет;

 для типа аппаратуры MICRO это означает номер Bus Controller, в котором возникла ошибка;

16) Equip. number - значение зависит от типа аппаратуры.

 для типа аппаратуры SUMMA это означает номер модуля аппаратуры, в котором возникла ошибка;

 для типа аппаратуры MBUS значения нет;

 для типа аппаратуры MICRO это означает номер Микроконтроллера, в котором возникла ошибка;

17) Equip. address - значение зависит от типа аппаратуры.

 для типа аппаратуры SUMMA это означает адрес в модуле, по которому возникла ошибка;

 для типа аппаратуры MBUS это означает базовый адрес в MultyBus, в котором произошла ошибка;

 для типа аппаратуры MICRO это означает адрес Микроконтроллера, в котором возникла ошибка;

18) Equip. operation - значение зависит от типа аппаратуры.

 для типа аппаратуры SUMMA это означает номер функции модуля, во время выполнения которой возникла ошибка

 для типа аппаратуры MBUS это означает номер операции MultyBus, на которой произошла ошибка;

 для типа аппаратуры MICRO это означает номер операции Микроконтроллера, во время выполнения которой возникла ошибка;

19) Task comment – состояние вывода в файл  комментария работы Локального Супервизора:

 Off – вывод в файл не ведется;

 On – комментарий выводится в файл (имеет смысл только для разработчика Локального Супервизора);

 Failed – значение параметра недействительно (если Локальный Супервизор не работает).

Просмотр суммарного состояния

Главный Супервизор формирует для каждой технологической подсистемы параметр, который содержит краткое суммарное программно-аппаратное состояние технологической подсистемы. Суммарные параметры можно просмотреть в таблице “Short View State” (“Краткий просмотр состояния”), фрагмент которой приведен в Табл. 2.

Суммарные параметры используются для оперативного контроля состояния тех подсистем, непосредственно с которыми работает пользователь посредством таблиц. Для этой цели параметр суммарного состояния обязательно присутствует в 1-ой строке любой таблицы с прикладными данными. Если таблица содержит прикладные данные, относящиеся к нескольким подсистемам, то в 1-ых строках этой таблицы присутствуют несколько соответствующих суммарных параметров. 

Таблица 2

	
	Краткое название подсистемы
	Столбец 1
	Столбец 2
	Столбец 3

	1
	Intensity System
	WS: Norma
	EC: Norma
	Regime: 1

	2
	Orbit System
	WS: Norma
	EC: Norma
	Regime: 1

	3
	Timing System
	WS: Norma
	EC: Norma
	Regime: 1

	4
	Magnet field Corr.
	WS: Norma
	EC: Norma
	Regime: 1


Параметры в таблице “Short View State” выводятся в виде строк, которые соответствуют столбцам таблицы “View State”. Нештатные значения параметров выделены подчеркиванием.

Столбец 1 показывает состояние Супервизора на Рабочей Станции:

· WS:Norma - Локальный Супервизор работает, состояние нормальное;

· WS:Stop - Локальный Супервизор не работает;

· WS:Waiting - долго не изменяется состояние “счетчика жизни” Локального Супервизора (задержка ответа из сети, в этом случае Главный Супервизор производит проверку работоспособности Локального Супервизора);

· WS:Crash - неправильная работа Локального Супервизора, необходимо его перезагрузить;

· WS:Unknown - неизвестное состояние Локального Супервизора, может быть только в том случае, если Главный Супервизор не работает;

· остальные значения - см. Приложение 1.

Столбец 2 показывает состояние в Контроллере Оборудования:

· EC:Norma - программа работает, состояние нормальное;

· EC:Stop- программа полностью или частично не работает;

· EC:Model - Локальный Супервизор работает в режиме моделирования Контроллера Оборудования;

· EC:Off - Контроллер Оборудования выключен,

· EC:Unknown - Локальный Супервизор не работает или не “видит” состояния программы в Контроллере Оборудования из-за ошибки Базы Данных на Рабочей Станции, в VME или в сети.

· остальные значения - см. Приложения 1, 2.

Столбец 3 содержит номер текущего режима работы ускорительного комплекса:

1) Regime:число - состояние на Рабочей Станции и в Контроллере Оборудования нормальное, число - номер режима;

2) Regime:No - нет данных о режиме по одной из следующих причин:

 Главный или Локальный Супервизор не работает;

 Локальный Супервизор работает в режиме моделирования;

 Локальный Супервизор не “видит” состояния программы в Контроллере Оборудования из-за ошибки Базы Данных на Рабочей Станции, в VME или в сети;

 программа в Контроллере Оборудования не работает.

Индивидуальное управление Локальными Супервизорами
Пункт “Run, Stop Supervisors” (“Запуск, останов Супервизоров”) позволяет управлять каждым Супервизором индивидуально. Этот пункт предназначен для аварийного управления. Управление производится через таблицу, фрагмент которой представлен в Табл. 3.

Параметры 1-10 взяты из пункта “View State”.

Параметр 11 содержит адрес Локального Супервизора в Базе Данных. Если адрес отсутствует, то соответствующий столбец пустой и это означает, что этому месту таблицы не сопоставлена технологическая подсистема.

Параметр 12 является управляющим - он позволяет управлять Локальными Супервизорами посредством следующих своих значений:

· Stop - остановить работу Локального Супервизора, при этом Супервизор заканчивает работу и удаляется из памяти;

· Load - загрузить Локальный Супервизор в память;

· Load Model - загрузить Локальный Супервизор в память в режиме моделирования Контроллера Оборудования;

· Kill (crash) - удалить Локальный Супервизор из памяти, используется в случае нарушения работы Супервизора, когда команда Stop не действует;

· Clear errors - обнулить коды ошибок;

· Reload - перезагрузить Локальный Супервизор в памяти, при этом Супервизор удаляется из памяти и загружается вновь;

· Switch cmt – переключить состояние вывода комментария работы Локального Супервизора (используется только разработчиком данного Локального Супервизора для контроля работы этой программы).

Таблица 3

	Номер строки
	Название параметра
	Локальные Супервизоры

(пример)

	
	
	Столбец 1
	Столбец 2
	Столбец 3
	Столбец 4

	1
	System name
	Intensity
	Orbit
	Timing
	Magnet Field

	2
	System subname
	
	
	
	Correction

	3
	System type
	Diagnostics
	Diagnostics
	Control
	Control

	4
	WS state
	Run
	Run
	Run
	Run

	5
	WS error type
	No Error
	No Error
	No Error
	No Error

	6
	WS error code
	0000
	0000
	0000
	0000

	7
	VME name
	dsoku2
	dsoku2
	dsoku2
	dsoku2

	8
	BC number
	1
	1
	1
	1

	9
	RT number
	8
	8
	2
	3

	10
	Task comment
	Off
	Off
	Off
	Off

	11
	Task address
	1447
	15
	2407
	1255

	12
	Task control
	Load
	Load
	Load
	Load


Коды ошибок, зафиксированных в Контроллерах Оборудования, в таблице не сохраняются и не архивируются. Архивы сообщений об ошибках создает программа “alarm_disp”.
Групповое управление Локальными Супервизорами

Подменю “All System States” имеет свое подменю “Control without dialogue” (“Управление без диалога”).

Пункты подменю “Control without dialogue” предназначены для оперативного управления всеми Супервизорами одновременно. Выбор каждого пункта ведет к загрузке прикладной программы, которая выполняет указанное действие без дополнительных команд оператора:

· Пункт меню “Run all Supervisors” предназначен для запуска (загрузки в память) всех Локальных Супервизоров.

· Пункт меню “Run all Supervisors as model” предназначен для запуска (загрузки в память) всех Локальных Супервизоров в режиме моделирования работы Контроллера Оборудования.

· Пункт меню “Stop all Supervisors” предназначен для остановки всех Локальных Супервизоров.

· Пункт меню “Clear all errors” позволяет обнулить коды ошибок всех Локальных Супервизоров.

Управление Главным Супервизором

Управление Главным Супервизором осуществляется без диалога в подменю “Unit Supervisor” (“Супервизор установки”), которое имеет для этой цели два пункта:

· При выборе пункта “Run” Главный Супервизор загружается в память и сразу начинает работать;

· При выборе пункта “Stop” Главному Супервизору посылается команда “закончить работу”.

Если установка комплекса У-70 имеет хотя бы один работающий или остановленный Локальный Супервизор, Главный Супервизор должен быть всегда в рабочем состоянии, т.е. загружен в память.

Рекомендации 

при работе с Системой Управления

Диагностики аварийных ситуаций

Получение информации, достаточной для диагностики большинства ситуаций, является реально осуществимой задачей при выполнении следующих рекомендаций:

1) Главный и все Локальные Супервизоры должны быть в рабочем состоянии;

2) необходимо обращать внимание на состояние технологических подсистем, диагностируемое Локальными Супервизорами как в таблице “View State”, так и при работе с таблицами прикладных данных;

3) программа аварийных сообщений “alarm_disp” должна быть загружена в отдельное окно на X-терминале; необходимо отслеживать ее сообщения; вызов программы “alarm_disp” производится в пункте “Услуги” командного меню Диалоговой Программы или  по соответствующей инструкции; программа “alarm_disp” работает независимо от Диалоговой Программы и управляется с помощью своего командного меню;

4) текущую интенсивность пучка и статистику интенсивности в графическом виде можно наблюдать с помощью программ, вызываемых в пункте “Услуги” командного меню Диалоговой Программы; эти программы работают независимо от Диалоговой Программы и управляются правой кнопкой на манипуляторе “мышь”;

5) для перезагрузки Контроллера Оборудования необходимо:

a) остановить соответствующий Локальный Супервизор;

b) нажать один раз кнопку “Reset” на панели Контроллера Оборудования;

i) если Локальный Супервизор все-таки не был остановлен, то он должен самостоятельно прекратить работу и записать в таблицу “View State” значение “EC:Dbexit” для параметра “WS error type” и такое же значение в таблицу “Short View State”;

c) проследить за сообщениями программы “alarm_disp”:
i) о загрузке таблиц Базы Данных;

ii) о загрузке программы “rwr_186.exe” (предпоследнее сообщение);

iii) о загрузке прикладной программы (последнее сообщение);

6) если Контроллер Оборудования не перезагружается с помощью однократно нажатой кнопки “Reset”, то надо обратиться за помощью к специалисту; 

a) неудачная загрузка Контроллера Оборудования сопровождается следующей диагностикой в окне программы “alarm_disp” - 

i) “fe_rwr: was time out BC=... RT=... type=...”.

ii) “Table … not loaded”;

Меры предосторожности

Следует также соблюдать следующие меры элементарной предосторожности и культуры работы с Системой Управления:

· Диалоговую Программу необходимо загружать только со своим паролем;

· не оставлять загруженную Диалоговую Программу без своего присмотра – ответственность за сохранность и корректность данных в таблицах лежит на пользователе, который загрузил Диалоговую Программу;

· пользователь автоматически лишается всех прав на управление, если в течение 1 часа он был пассивен (не открывает таблицы с любыми данными или долго работает с таблицами измеренных данных);

· если пользователь был лишен прав, то необходимо закончить работу с Диалоговой Программой и загрузить ее заново;

· Диалоговую Программу рекомендуется периодически перезагружать для того, чтобы она прочитала из Базы Данных обновленное описание Системы Управления; описание постоянно изменяется и дополняется в соответствии с развитием Системы Управления;

· не занимать без особой необходимости таблицы с управляющими данными, путь в меню к которым отмечен красным или желтым цветом; эти цвета означают, что с такими данными не могут работать одновременно несколько пользователей;

· таблица с управляющими данными будет закрыта автоматически, если пользователь в течение 0,5 часа был пассивен (не вводил команды);

· при редактировании данных в таблицах следует быть внимательным – не путать строки и столбцы (мсек и вольты, например);

· при работе с Диалоговой Программой не надо спешить - нажимать лишний раз клавишу “Enter” на клавиатуре и клавиши на манипуляторе “мышь”; такие действия только замедляют работу, т.к. каждое нажатие клавиши активизирует сложные алгоритмы межмашинного взаимодействия многих программ, которые соблюдают очередность выполнения на разных компьютерах Системы Управления;

· если при работе с Диалоговой Программой открыто несколько окон с данными, то активизировать требуемое окно следует с помощью программной кнопки “Window” Диалоговой программы, и настоятельно не рекомендуется переоткрытие окна;

· при работе с Диалоговой Программой следует оптимизировать рабочее пространство экрана X-терминала, используя возможности X-Windows – перемещение окон, сжатие и растяжение окон можно выполнять манипулятором “мышь’;

· не следует без острой необходимости нажимать кнопку “Reset” на панели Контроллера Оборудования; загрузка Контроллера Оборудования является длительной и сложной процедурой, корректность выполнения которой может определить в полном объеме только специалист.

Возможные неисправности Микроконтроллеров, 

встроенных в Источники питания. 

Cпособы их устранения.

Нет импульсов запуска и опоры на каком-то одном Источнике.

Выключить и затем включить питание корзины с МК321 в стойке управления Источником.

Нет импульсов запуска и опоры на всех Источниках.

Убедиться визуально в наличии импульсов синхронизации на модуле мультиплексора КО. Один раз в течение цикла должны загораться светодиоды № 2 и № 8.

Если импульсы есть, перезагрузить КО однократным нажатием кнопки “Reset”, на крайнем слева модуле каркаса. Процесс загрузки занимает несколько минут. В течение этого времени все Микроконтроллеры работать не будут.

Если импульсов нет, то надо убедиться в том, что импульсы есть на стойке “SHOT1”. Если импульсы на стойке есть, то следует выключить и затем включить питание каркаса КО с помощью тумблера на блоке питания (крайний блок слева). После этого начинается процесс загрузки КО.

Неисправность не устраняется.

Если неисправность не удается устранить описанными способами, необходимо перейти на ручное управление Источником питания и связаться со специалистом (см. след. Разделы). 

Для перевода Источника в ручное управление надо:

· на каркасе с Микроконтроллером в стойке управления Источником перевести тумблер "РУЧН/ЭВМ" в положение "РУЧН";

· переключить синхронизацию Источника на работу по старой схеме управления.

Помощь 

специалистов Системы Управления

В Табл. 4 приведен список специалистов, которые могут оказать помощь в аварийной ситуации, зафиксированной в таблице “View State”. Более подробная информация приведена в Приложениях 1, 2.

Таблица 4

	Диагностика
	Специалист

	Ошибка или разрушение Базы Данных на Рабочей Станции, в Контроллере Оборудования
	Воеводин В.П.

	Ошибка или регулярный time-out сети, MIL-1553
	определяет Воеводин В.П.

	EC state: Stop
	?

	Неисправность Общей Таймерной Системы
	определяет ?

	Ошибка аппаратуры
	определяет ?

	Неисправность Контроллера Оборудования
	Инчагов А.А.

	Неисправность Микроконтроллера
	Коковин Валерий

	Нештатное состояние на Рабочей Станции
	Клименков Е.В.

	Прочая диагностика
	Клименков Е.В.


Консультации 

специалистов Системы Управления

В Табл. 5 приведен список компонентов Системы Управления и специалистов, которые могут дать соответствующие консультации.

Таблица 5

	Компонент Системы Управления
	Специалист

	Рабочие Станции, X-терминалы, сеть
	Воеводин В.П., Воробьев П.А.

	База Данных
	Воеводин В.П.

	Взаимодействие всего программного обеспечения
	Воеводин В.П., Клименков Е.В.

	Прикладные данные в меню и таблицах, доступ к данным (права пользователей)
	Клименков Е.В.

	Диалоговые Программы на Рабочей Станции и на IBM PC
	Воеводин В.П.

	Прикладное программное обеспечение на Рабочих Станциях
	Клименков Е.В.

	Прикладное программное обеспечение в Контроллерах Оборудования и Микроконтроллерах
	Воеводин В.П.

	Программа вывода аварийных сообщений “alarm_disp” на Рабочей Станции (пункт “Услуги” в программе “u70”)
	Воеводин В.П.

	Программы вывода данных об интенсивности пучка на Рабочей Станции (пункт “Услуги” в программе “u70”)
	Клименков Е.В.

	Программа “u70_view.exe” вывода измеряемых данных на IBM PC
	Клименков Е.В.


Следует отметить, что пожелания (претензии) имеет смысл высказывать после соответствующей консультации со специалистом.

Приложение 1. Типы и коды ошибок, регистрируемых на Рабочих Станциях.
	“View State” WS error type
	“View State” WS error code
	“Short View State” Столбец 1
	“Short View State” Столбец 2
	Значение
	Специалист, который может оказать помощь

	No Error
	0000
	
	
	Нет ошибки
	

	Memory
	4004
	WS:MemError
	
	Ошибка при размещении данных в памяти Рабочей Станции
	Клименков Е.В.

	BitMap
	4008
	WS:BMPerror
	
	Ошибка при создании файла BitMap на Рабочей Станции
	Клименков Е.В.

	Net Error
	4011
	WS:NetError
	
	Ошибка сети
	определяет Воеводин В.П.

	FileError
	4013
	WS:FileError
	
	Ошибка при работе с файлом на Рабочей Станции
	Клименков Е.В.

	Err.Status
	4012
	WS:ErrStatus
	
	Неправильный статус технологической подсистемы
	ответственный за данную технологическую подсистему

	Net:time-out
	8033
	WS:NetWait
	
	Не хватило времени ожидания ответа из сети
	определяет Воеводин В.П.

	MIL:time-out
	8110
	WS:MILwait
	
	Не хватило времени ожидания ответа из MIL-1553
	определяет Воеводин В.П.

	DB:crash
	8001, 8020, 8040, 8060, c001, c041
	WS:Dbcrash
	
	База Данных на Рабочей Станции вышла из строя
	Воеводин В.П.

	DB:deny
	8050
	WS:DBdeny
	
	База Данных не доступна
	Воеводин В.П.

	DB:net
	8070, 8030, 8031, 8032, 8034, 8035, 8036, 8037
	WS:NetDBerr
	
	Сетевая ошибка Базы Данных
	определяет Воеводин В.П.

	DB error
	8000, 8001, 8010, 80a0, c040 
	WS:DBerror
	
	Прочие ошибки Базы Данных, зафиксированные на Рабочей Станции 
	Воеводин В.П.

	EC:DB exit
	8101
	
	EC:DBexit
	База Данных в Контроллере Оборудования не работает
	Воеводин В.П.

	EC:DB absent
	8102
	
	EC:DBabsent
	База Данных в Контроллере Оборудования отсутствует (долго занята)
	Воеводин В.П.

	EC:DB error
	8100, 8103, 8104
	
	EC:DBerror
	Прочие ошибки Базы Данных, зафиксированные в Контроллере Оборудования
	Воеводин В.П.

	Logical
	прочее значение
	
	
	Прочая ошибка, зафиксированная Локальным Супервизором
	Клименков Е.В.


Приложение 2. Типы и коды ошибок, регистрируемых в Контроллерах Оборудования.
	“View State” EC error type
	“View State” EC error code
	“Short View State” Столбец 2
	Значение
	Специалист, который может оказать помощь

	No Error
	0000
	
	Нет ошибки
	

	Equip:Er.Wr
	0001
	EC:ErrWr
	Ошибка при записи данных в аппаратуру
	ответственный за указанную аппаратуру

	Equip:Er.Rd
	0002
	EC:ErrRd
	Ошибка при чтении данных из аппаратуры
	ответственный за указанную аппаратуру

	Equip:Er.Cmp
	0003
	EC:ErrCmp
	Не совпадение данных, записанных в аппаратуру, и данных, прочитанных из той же аппаратуры
	ответственный за указанную аппаратуру

	No Intrpt
	0004
	EC:NoIntr
	Нет прерывания
	определяет  ?

	Err.Intrpt
	0005
	EC:ErIntr
	Неправильное прерывание
	определяет  ?

	MTG faiult
	0006
	EC:MTGfault
	Сбой Общей Таймерной Системы
	определяет  ?

	Error Data
	0007
	EC:ErrData
	Неправильные данные
	определяет  ?

	Logical Err
	0008
	EC:LogicErr
	Неизвестная ошибка
	определяет  ?
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